Region-based ster eo matching (als BA oder M A bear beitbar)
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Ein Prozess zur Vermessung von Schittmateriabgdiiniert werden: Material auf einem
LKW wird von oben mit einer Stereokamera in hoheaf@at (5SMP) aufgenommen, von der
gesamten Szene werden via OpenCV Tiefendaten bexechd die resultierende 3D-
Oberflache zur Weiterverarbeitung benutzt.

Zur Optimierung der Laufzeit des Systems sind Athanen gesucht, die Bildteile als
Ladung, LKW bzw Hintergrund klassifizieren konnamdurch sich Teilaufgaben
parallelisieren lassen konnten. Ladung und Bordwartdrscheiden sich z.B. meist durch
unterschiedliche Farbgebung bzw. unterschiedli¢hgir.

Teil der Arbeit ist neben einer qualitativen Anaydie Untersuchung der Ortsgenauigkeit,
d.h. wie genau Randfélle unterschieden werden kiinieiters wéare interessant wie sehr
sich die Algorithmen fir eine Implementierung aufee GPU eignen (so nicht schon
vorhanden).

Zur lllustration ein Beispielbild:




